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Ejemplo de compensacion de una
Punta de Tension 10X, con Ry= 1 MQ,
Co=30pF y C-=100pF

Rp
.—J\/\/\/—
U, R, 1 &
U, Rp+R, 10 Y = SR | U
X P © (Cc + Co)

— R, =9R, =9MQ L
Ademés: Rp Cp =Ry (Cr+ Cq)

Re 9 M2
=144 pF

= Cp =



Error de insercion:
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Ejemplo: Se pretende visualizar la forma de Rs

a
onda entre los bornes ay b del circuito de la
figura, en dos casos, a saber: L 10 kQ
1) f=50 Hz y 2) f=50kHz
;Qué punta atenuadora elegiria (1X 0 10X)? T 10V b
Ro=1MQ ; C,=30pf, C-=100pf )
MDY
U 10k T Circuito equivalente
& )
f 710V (CC+CO)I§ i para punta 1X
b
Rs Re -
a
10 KO : uﬁ Circui val
U C ircuito equivalente
f@lov Cos o I% Ro para punta 10X
b C O




Punta 1X s a

10 kQ

f T 10V . (Ce +Co) L

Caso 1) f=50Hz = -
X(CC +Co) = 245MQ2 >> Ro

R
> ei~—100%=2 ~_719
Ro

Caso 2) f=50kHz

X(CC +Co) = 245k << Rp

X
(CctCo)

— ~—70
|RstI X cprcp) 1 "

=e;~100 =




Punta 10X Re

Co+Co =130pF R =1MQ e %
U% P T ]
CP = 14,4 pF RP — 9 MQ f<>10V ] (Cc + Co) T_ER

Caso 1) f=50Hz
X(CC"' Co) = 245 M2 >> RO

XCP =221 MQ >> RP

>ej~— 100 *

:>Ze% RP-I-RO

Rg

~—01 %
Rp+Rp v

Caso 2) f=50kHz

X C C =24,5|(Q << R
(cer o) % =7~ Xcp + X(Co +Cn)

Xcp =221k << Rp P C+~0
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Resumiendo:

DV
10 kQ
U 1T
Ro
f @10 Vv . (Cc + CO)—[§
Punta 1X
Rs Rp
a r\/\;\j
U m = I_(|:P
@ I% ROSC
¢ T 10V . (CorCo L
Punta 10X

Caso 1) Caso 2)
f=50 Hz f=50kHz
e ~—19% e ~ — 7 %

e; ~—01% e; =~ —0,08%

Conclusiones
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Expresion en dB
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Ejemplo de un osciloscopio con BW =70 MHz

1.ﬂU:
Req Vin
1k
V1 Rin T‘T Cin  ceq !t
— —— 15.915pF  o.5v-
J 1V TMeg >ESOpF .
at
Acoplamiento DC S
188mHz 18Hz 1.8KHz 188KHz
o U{Req:1)
C: 1.8U0
2 Req /@) Vin
| —"A\f—e ©
0.022uF 1K
+ V1 Rin T N ceq
@ - - 15.915pF
- 1Me 30pF
N R T
' Acoplamiento AC
?gﬂmHz 18Hz 1.8KHz 188KHz 18MHz 1.8GHz

o U{Req:1)
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Tiempo de Subida de un

Sistema de Medida (]| e
2 2 2 >
o =ttt S [
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0 tambien:  trmedido l'sefial fosciloscopio

Ejemplos:
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1
= trmedido ~ reefial 1+ 2_5 =102 trseﬁal
t

_ _Isefial _

b) trosciloscopio - 2 = trmedido 05 trseﬁa|
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